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1.12. Exemple de difféomorphisme (1) . . . . . . . . . . . . . . . 24
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1.17. Injectivité locale d’une fonction de classe C1 . . . . . . . . . 31
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1.37. Intégrale double (4) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 65
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2.7. Une équation aux dérivées partielles . . . . . . . . . . . . . . 87
2.8. Un problème de Cauchy . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 90
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2.35. Équation de Mathieu (2) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 129



table des matières 341
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2.42. Équation y′′ + qy = 0 avec q positive et croissante (2) . . . 140
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3.17. Existence d’une solution périodique . . . . . . . . . . . . . 218
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3.51. Équation de Van der Pol . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 289
3.52. Calcul des variations (1) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 291
3.53. Calcul des variations (2) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 295



table des matières 343

3.54. Surface d’aire minimale . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 297
3.55. Fonctions telles que f ′ = f−1 . . . . . . . . . . . . . . . . . 302

Chapitre 4. Courbes 305
4.1. Intersection d’un plan et d’un cylindre . . . . . . . . . . . . 306
4.2. Courbe de poursuite ou courbe du chien . . . . . . . . . . . 306
4.3. Points coplanaires ou alignés sur une courbe . . . . . . . . . 308
4.4. Points alignés sur une courbe . . . . . . . . . . . . . . . . . . 310
4.5. Points multiples . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 312
4.6. Courbes telles que d(M(t1),M(t2)) ne dépende que de |t1 − t2| 314
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