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1.24. Polynômes d’Hermite . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 
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1.35. Réduction des matrices orthogonales . . . . . . . . . . . . . 
1.36. Exponentielle de matrices antisymétriques réelles . . . . . . 
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2.57. Encadrement des valeurs propres de AB . . . . . . . . . . . 
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tisymétriques . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 
3.3. Base formée de vecteurs isotropes . . . . . . . . . . . . . . . 
3.4. Formes quadratiques ayant même cône isotrope . . . . . . . 
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3.14. Restriction à un plan définie positive . . . . . . . . . . . . . 
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4.48. Théorème de Pick (1899) . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 
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