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l’agrégation.

Introduction 5

Plan de la collection 9

1. Espaces euclidiens 11
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1.47. Simplicité de SO3 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 77
1.48. Rotations qui commutent . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 79
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2.26. Une équation matricielle . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 121
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2.41. Matrice de passage à coefficients positifs . . . . . . . . . . . . . . . . . 140
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2.60. Théorème de majoration de Schur . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 165
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3.50. Résolution approchée d’une équation d’ordre 2 . . . . . . . . . . . . . . 248

4. Exponentielles de matrices - Systèmes différentiels linéaires 251
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